1S Chapitre 4

Trigonométrie
A. Formule d’addition
Soit C de centre O, muni d’un repére orthonormal direct (O; 7; 7)

A et B sont les points de C tels que (?, OT4>) =aet (?, O?) =b.

1. a. Déterminer les coordonnées des vecteurs 04121 et (ﬁ .

En déduire une premiére expression de (7)4 . O@

Exprimer I’angle ((ﬁl, O?) en fonction des angles (7, (7}4) et (_z>, O?)
d. En déduire une deuxiéme expression de (ﬁ . (TB)

e. En déduire que :

=

I

cos (a —b) = cosacosb + sina sinb

2. a. Exprimer cos (—z) et sin (—z) en fonction de respectivement cos z et sinx

b. En déduire que :
cos (a + b) = cosacosb — sinasinb

3. a. Exprimer sinx a ’aide de la fonction cosinus.

b. En déduire que :
sin (a —b) = sinacosb — cosa sinb

4. Montrer que :
sin(a+b) = sinacosb+ cosa sinb

B. Formule de duplication

1. Démontrer que :
cos2a = cos®a — sin’a

2. En déduire que :
cos2a = 2cos®a — 1 et cos2a=1—2sin%a

3. Démontrer que :
sin 2a = 2sin a cosa

C. Formule de linéarisation

1. Démontrer que :
9 1+ cos2a

COSs™ a =

2. Démontrer que :

.9 1—cos2a
sin®a = —————



