Chapitre 5: Equations de droites

1 Droites et fonctions affines

Théoréme:
Dans un repére du plan, toute droite (A) a une équation de la forme oulz =cl.
Propriété:

e Dans le cas ou la droite a pour équation alors :

o

a est appelé le coefficient directeur de (A) ;

o

b est appelé l'ordonnée a lorigine de (A);

@]

(A) est la représentation graphique de la fonction affine f : x—— ax +b;

(A) n’est pas paralléle o laze des ordonnées ; | ! Ip —Za
Pour tous points A(xa;ya) et B(xp;yp) de (A), on a : b
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e Dans le cas ou la droite a pour équation alors :

o (A) est paralléle & laze des ordonnées; 1 A
o (A) n'est pas la représentation graphique d’une fonction ;

o tous les points de (A) ont pour abscisse c.
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Propriété:
Dans un repére du plan, soit (A) une droite d’équation y = ax + b.

A(xa;y4) appartient & la droite (A) si et seulement si ya = axg +b

Exemple:
Soit (A) une droite d’équation y = Tx — 5 et le point A de coordonnées (3;16).

Txqg—5=7Tx3—-5=16 donc ya=T7xa—5

Les coordonnées du point A vérifient l’équation de la droite (A) donc le point A appartient a (A).

2 Droites paralléles et droites sécantes

Théoréme:
Dans un repére du plan (A) et (A’) sont deuz droites d’équations respectives y = ax +b ety =a’z + V.

(A) et (A”) sont paralléles si et seulement si a = o
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