
AP18: Géométrie repérée

Corrigé

Exerie 1:

1. D :







x = 1− t

y = 3+ t

z = 2
t ∈ R

2. (BC) :







x = −2t
y = −1 + 5t
z = 3 + t

t ∈ R

Exerie 2:

1. P : 2x− 3y + 4z − 1 = 0

2.

−−→
AB(−1;−4; 1) et

−→
AC(−3; 1; 2) ne sont pas olinéaires don A, B et C dé�nissent un plan. Il reste à trouver un veteur

−→n (a; b; c) normal au plan don orthogonal à

−−→
AB et

−→
AC. On obtient un système à deux équations (−a − 4b + c = 0 et

−3a+ b+ 2c = 0) et trois inonnues (a, b et c) dont (9; 1; 13) est une solution don (ABC) : 9x+ y + 13z − 38 = 0.

Exerie 3:

−−→
AB ·

−→
AC = AB ×AC × cos

(

B̂AC
)

don cos
(

B̂AC
)

=
1

6
√
7
d'où B̂AC ≃ 86, 4◦

Exerie 4:

Le système







1 + 2t = 5 + 4t′

−1− 3t = 9 + 2t′

3 + 4t = 5 + 5t′
admet pour unique solution t = t′ = −2 don D et D′

sont séantes en I(−3; 5;−5).

Exerie 5:

Les plans P et P ′
ont des veteurs normaux

−→n1(2;−5; 2) et −→n2(1; 1;−2) non-olinéaires don es plans s'intersetent en une

droite ∆ .

En résolvant le système omposé des deux équations artésiennes des plans, on démontre que les plans P et P ′
sont séants

en une droite ∆ dont une représentation paramétrique est















x = 1 +
4

3
t

y = t

z = −1

2
+

7

6
t

t ∈ R

Exerie 6:

Le veteur direteur

−→u (2;−3; 4) de la droite D est orthogonal au veteur normal

−→n (−1; 2; 2) du plan P et le point A(1;−1; 3)
de la droite D n'appartient pas au plan P don la droite et la plan sont stritement parallèles (et n'ont don pas d'intersetion).

Exerie 7:

En résolvant le système omposé des trois équations artésiennes des plans, on démontre que les plans P : 2x−5y+2z−1 = 0,

P ′ : x+ y − 2z − 2 = 0 et P ′′ : 6x+ y − 3z + 2 = 0 s'intersetent en

(

−43

33
;−19

11
;−83

33

)

.
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